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• Вентиляторы общепром, дымоудаления, крышные

Прямоходные электроприводы МЭПК, 
МЭП и ПЭП



НАЗНАЧЕНИЕ И ФУНКЦИИ 

Прямоходные электроприводы МЭПК, МЭП и ПЭП предназначены для приведения в действие запорно-регулирующей 
арматуры. Они передают усилие штоку арматуры при его поступательном перемещении и применяются в системах 
автоматического регулирования технологическими процессами в соответствии с командными сигналами регулирующих и 
управляющих устройств. 

Функции электроприводов МЭПК, МЭП и ПЭП, работающих в системах автоматического регулирования 
• Автоматическое, дистанционное или ручное открытие и закрытие арматуры.
• Автоматический и дистанционный останов арматуры в любом промежуточном положении.
• Указание степени открытия (закрытия) арматуры на шкале местного указателя.
• Позиционирование рабочего органа арматуры в любом промежуточном положении.
• Формирование сигнала о конечных и промежуточных положениях рабочего органа арматуры и динамике его
перемещения.
• Настройка и регулировка величины усилия в широких пределах (для электроприводов МЭП и ПЭП)

ЭЛЕКТРОПРИВОДЫ 
Функции и комплектация 

МЭПК МЭП ПЭП 

Функции 

Режим управления «Открыть-Закрыть» □ □ □
Режим регулирования • • •
Вид отключения 

- отключение по положению • • •
- отключение по усилию - • •
Комплектация 

Блок концевых выключателей □ □ □
Дистанционный датчик положения • • •
Местный указатель положения • • •
Ручное управление • • •
•  стандартная комплектация  □ комплектация по заказу



РЕЖИМЫ РАБОТЫ 

Электроприводы работают в повторно-кратковременном             Режимы работы прямоходныхэлектроприводов МЭПК, МЭП 
реверсивном режиме - режиме работы циклами, в которых         и ПЭП в соответствии с требованиями ГОСТ 183: 
перемещения выходного штока чередуются с паузами. После     S4 - повторно-кратковременный режим с частыми пусками 
паузы возможно изменение направления перемещения               и остановками, который характеризуется продолжи- 
выходного штока (реверс). При реверсировании интервал           тельностью включений ПВ в процентах, и, дополнительно, - 
времени между включением и выключением на обратное            числом включений в час. 
направление должен быть не менее 50 мс. 

Частота включений 
Электроприводы Режим 

работы номинальная максимальная 
Нагрузка на выходном валу 

МЭПК S4 до 630 в час 
при ПВ до 25 % - 

при противодействующей и 
сопутствующей нагрузке на штоке 
электропривода, изменяющейся в 
пределах от усилия конечного 
положения до усилия среднего 

положения штока. 

ПЭП S4 до 630 в час 
при ПВ до 25 % - 

при противодействующей и 
сопутствующей нагрузке на выходном 

штоке, изменяющейся от 0,6 
максимальной в среднем положении 
штока до максимальной в положении 

ЗАКРЫТО. 

МЭП S4 до 320 в час 
при ПВ до 25 % 

до 630 в час при 
работе 

электропривода в 
течение 1 часа с 
последующим 
повторением не 
менее чем через 3 

часа

при нагрузке на штоке в пределах от 
номинальной противодействующей до 

0,5 номинального значения 
сопутствующей. 

Продолжительность включений определяется по формуле: 
ПВ= (N/ N+R) хЮО, где N - время включенного состояния, с; R - пауза,с; (N+R) - продолжительность цикла, с 



УПРАВЛЕНИЕ РАБОТОЙ ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ 

Система диспетчерского управления 

Задачей электроприводов в системах автомати-
ческого регулирования является отработка входного 
сигнала в виде импульса, подаваемого на 
электродвигатель, и обеспечение перемещения 
рабочего органа пропорционально длительности 
импульса. 
Электроприводы обеспечивают отработку достаточно 
коротких управляющих импульсов (0,1 сек и менее). 
Управляющий сигнал с регулирующего прибора, 
прежде чем поступить на механизм или привод, 
усиливается до необходимой мощности с помощью 
усилителей, называемых далее управляющими 
устройствами. Для электроприводов применяются 
следующие управляющие устройства: 
- пускатели контактные типа ПМЛ;
- пускатели бесконтактные реверсивные типа ПБР-
2М, ПБР-2И (для однофазных электроприводов);

- пускатели бесконтактные реверсивные типа ПБР-
ЗА, ПБР-ЗИ или усилители тиристорные
трехпозиционные ФЦ (для трехфазных
электроприводов).
   В системах автоматического регулирования и 
управления рекомендуется использовать управление 
при помощи бесконтактных устройств (пускателей 
ПБР, усилителей ФЦ и других) как более надежных. 
Для электроприводов во взрывозащищенном 
исполнении установка управляющих устройств 
производится вне взрывооопасных зон помещений и 
наружных установок. 

Электрические схемы подключения управляющих 
устройств приведены в разделе "Электрические 
схемы электроприводов" 



УСТРОЙСТВО ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ 

Электродвигатель
В электроприводах обычного исполнения используются 
следующие типы электродвигателей:
- синхронные низкооборотные двигатели однофазные ДСОР
или трехфазные ДСТР собственной разработки и 
производства; 
- асинхронные двигатели трехфазные АИР. 
Частота вращения синхронных двигателей ДСОР и ДСТР не
превышает 150 об/мин, что позволяет снизить передаточное число
редуктора и значительно повысить срок службы подвижных узлов.
Электропривод с электродвигателем ДСОР и ДСТР компактен, 
имеет небольшую массу и легко устанавливается на объекте. Еще
одной отличительной особенностью синхронных двигателей
является их малая инерционность, время запуска не превышает 20
мс. Практически полное отсутствие пусковых токов не дает
двигателям перегреваться при частых включениях. Синхронный
двигатель сохраняет постоянство оборотов при скачках
напряжения и изменении нагрузки. Статор двигателя выполнен
таким образом, что в нем исключено перекрытие обмоток в
лобовых частях. Это резко снижает вероятность пробоя обмоток
между фазами. Особенностью асинхронных двигателей является
высокий КПД. В электроприводах взрывозащищенного исполнения
используются синхронные низкооборотные двигатели трехфазные
ДСТР во взрывозащищенном исполнении. Электродвигатели во
взрывозащищенном исполнении имеют элементы температурной
защиты в виде термодатчиков (терморезисторов), встроенных в
фазы обмоток. Для безопасной работы электродвигателя
необходимо использовать либо блок тепловой защиты либо другое
устройство, отключающее двигатель при превышении температуры
обмоток и корпуса сверх допустимых значений. Электродвигатели
реверсивны. При реверсировании интервал времени между
выключением и включением на обратное направление должен
составлять не менее 50 мс. Основные параметры
электродвигателей приведены в Приложении.

Редуктор
Редуктор является основным узлом электропривода. Редуктор 
уменьшает частоту вращения и увеличивает крутящий момент, 
создаваемые электродвигателем. В зависимости от крутящего 
момента в электроприводах используются редукторы с 
различными типами передач:
- редуктор червячный самотормозящийся в электроприводах
МЭПК; 
- редуктор планетарный, с высоким значением КПД и
нагрузочной способности в электроприводах МЭП. 
Надежность планетарных редукторов обеспечивается 
многопарностью зацепления зубьев. 
Валы редукторов установлены на шарикоподшипники. Зубчатые 
передачи и шарикоподшипники смазываются густой смазкой, что 
обеспечивает установку механизма или привода в любом 
положении в пространстве.

Тормозное устройство
Для ограничения величины выбега выходного вала и фиксации его 
положения при отключении напряжения питания и воздействии 
противодействующей нагрузки со стороны регулирующего органа 
электроприводы имеют тормозное или притормаживающее 
устройство, которые

устанавливаются на вал электродвигателя. В электроприводах 
МЭПК, имеющих самотормозящий червячный редуктор, тормозное 
устройство отсутствует. Но даже наличие самотормозящего 
редуктора не обеспечивает точной остановки после отключения 
питания. Поэтому более мощные электроприводы МЭП оснащены 
механическим тормозным устройством.

Устройства отключения электродвигателя
В электроприводах предусмотрено два вида отключений -
отключение по положению и отключение по усилию. Все 
электроприводы имеют электрические ограничители перемещения 
выходного штока, которые служат для отключения 
электродвигателя в крайних (конечных) положениях выходного 
штока.
Для отключения по усилию в электроприводах МЭП и ПЭП 
установлен ограничитель наибольшего усилия -двухсторонний в 
МЭП-25000-00К и односторонний в остальных МЭП и ПЭП. 
Устройство позволяет ограничивать усилие при запирании 
арматуры и предотвращать поломки при заклинивании, заедании 
подвижных частей, попадании посторонних предметов и (или) 
отказе концевых микровыключателей. В состав ограничителя 
входят один или два микровыключателя, которые срабатывают при 
достижении предельного усилия и приводят к остановке привода.

Узел ручного управления
Все электроприводы имеют узел ручного управления, служащий 
для ручного перемещения выходного штока при монтаже и 
регулировке электроприводов, а также в аварийных ситуациях. В 
зависимости от типоразмера электропривода ручной привод 
может быть выполнен в виде ручки, маховика или маховика с 
ручкой и устанавливается на конце червячного вала или вала 
электродвигателя. Полному ходу выходного штока электропривода 
соответствует определенное число оборотов ручного привода. 
Наличие планетарной ступени в составе редуктора делает 
независимыми ручное управление и управление от 
электродвигателя.Усилие на маховике (ручке) ручного привода не 
превышает 200 Н.

Сочленение с регулирующим органом арматуры
Электроприводы устанавливаются непосредственно на арматуру и 
соединяются с ней через основание прямоходной приставки. 
Положение в пространстве - вертикальное или горизонтальное.

Электрическое подключение
Подключение электроприводов в обычном исполнении к внешним 
электрическим цепям производится через штуцерный ввод, 
имеющий три гнезда для подвода силового кабеля, кабеля цепей 
управления и кабеля цепей датчика положения. Кабели, идущие к 
датчику блока сигнализации положения, пространственно 
отделены от силовых цепей. В электроприводах во 
взрывозащищенном исполнении индивидуальные вводные 
устройства силовых цепей питания двигателей и блока 
сигнализации положения имеют сальниковое уплотнение 
вводимого кабеля. Концы кабеля подсоединяются к токоведущим 
шпилькам вводного устройства.



Более подробно с устройством основных узлов электроприводов и основными параметрами электродвигателей можно 
ознакомиться в разделах данного каталога "Устройство электроприводов" и "Основные параметры электродвигателей".



БЛОК СИГНАЛИЗАЦИИ ПОЛОЖЕНИЯ ВЫХОДНОГО ВАЛА 

Блок сигнализации положения состоит из блока 
микровыключателей и блока датчика и выполняет 
преобразование углового перемещения выходного 
вала электропривода в пропорциональный 
электрический сигнал в виде унифицированного 
токового сигнала либо в виде изменения активного 
или реактивного сопротивления. В зависимости от 
вида датчика блоки сигнализации положения имеют 
следующие исполнения: реостатные БСПР-10 и 
БСПР-12, индуктивный БСПИ-10, токовый БСПТ-
10М(К). 

Блок микровыключателей 

1 - корпус; 4 - кулачки; 
2 - вал; 5 - основание 
3 - микровыключатели; 

В случае отсутствия потребности в датчике обратной связи 
электроприводы оснащаются блоком концевых 
выключателей БКВ, состоящим из 4-х микровыключателей. 
Большинство электроприводов имеют 4 микровыключателя 
S1-S4: S1, S2 - конечные выключатели соответственно 
«открытия» и «закрытия»; S3, S4 - путевые выключатели 
соответственно «открытия» и «закрытия». Два 
микровыключателя выполняют функцию электрических 
ограничителей и предназначены для блокирования 
перемещения выходного штока в конечных положениях 
(S1, S2), два микровыключателя предназначены для 
сигнализации промежуточных положений выходного штока 
или дублирования конечных (S3, S4). Электрические 
ограничители имеют возможность изменения их настройки 
в процессе монтажа и наладки и обеспечивают настройку 
рабочего хода на любом участке от 0 до 100 % полного 
хода выходного штока. 
Микровыключатели с кулачками закреплены на 
вертикальном валу, который связан с выходным штоком 
электроприводов. При изменении положения вала кулачки 
нажимают на толкатель микровыключателя и вызывают его 
срабатывание. Каждый микровыключатель имеет 
размыкающийся и замыкающийся контакты с раздельными 
выводами. 
На вертикальном валу также установлен профильный 
кулачок, имеющий профили, выполненные по 

Архимедовой спирали с углами подъема 90е и 225е, 
соответствующие повороту вала в диапазонах 0 - 0,25 об. 
и 0 - 0,63 об. Высота подъема профилей - 5 мм. Через 
профильный кулачок блоки датчика в индуктивном БСПИ 
и токовом БСПТ блоках сигнализации положения связаны 
с выходным штоком механизма или привода. 
Блоки датчика и микровыключателей установлены в одном 
корпусе. 
Токовый блок датчика в БСПТ-ЮМ(К) выполнен в виде 
согласующего устройства, состоящего из дифферен-
циально-трансформаторного датчика, резисторов для 
настройки значений выходного сигнала и двух-
позиционного переключателя диапазона изменения 
выходного сигнала (0 - 5) мА или 4-20 (0-20) мА. 
Электрическое питание токового блока датчика 
осуществляется от внешнего блока питания БП-20, 
входящего в комплект БСПТ.  
Режимы работы БСПТ-1 ОМ: 
1. Двухпозиционный переключатель диапазона изменения
выходного сигнала:
- положение «1» и «2» - диапазон (0-5) мА;
- положение «on» - 4-20 (0-20) мА.
2. Доступ к резисторам для настройки значений выходного
сигнала:
- 0 % - начальное значение выходного сигнала 0 или 4 мА;
-100 % - максимальное значение выходного сигнала 5 или
20 мА.
В схеме согласующего устройства БСПТ-ЮМ(К)
предусмотрены:
- резисторы для настройки начального значения выходного
сигнала (0 или 4 тА) и максимального значения выходного
сигнала (5 или 20 тА).
-двухпозиционный микропереключатель, предназначенный
для изменения диапазона изменения выходного сигнала,
(0-5) мА или 4-20 (0-20) мA.
Индуктивный блок датчика в БСПИ-10 выполнен в виде
соленоидных катушек с перемещающимся внутри них
сердечником. Катушки включены в мостовую схему. При
повороте вала изменение радиуса профильного кулачка
передается через рычаг на сердечник индуктивного
датчика. Выходной сигнал мостовой схемы
пропорционален смещению сердечника.
Реостатный блок датчика в БСПР-10 выполнен в виде
резистивных элементов, закрепленных на корпусе блока, и
подвижного контактодержателя, установленного на вал
блока.
Блок БСПР-12 состоит из датчика в виде резистора и
четырех микровыключателей. Блок БСПР-12-1 - из датчика
в виде резистора и двух микровыключателей. Реостатный
датчик выполняет преобразование углового перемещения
выходного вала электропривода в электрический сигнал в
виде меняющегося электрического сопротивления. Для
получения унифицированного токового сигнала 0-5, 4-20 (0-
20) мА  блок  БСПР-12-1 можно  использовать  в комплекте



с нормирующим преобразователем НП-Р10 и блоком питания - БСПТ-ИВТ6 содержит 4 микровыключателя и блок датчика,

БП-24 на 24 В. состоящий из резистора и нормирующего преобразователя

Блоки сигнализации положения выходного вала БСП-НВТб для преобразования изменения активного сопротивления в

для электроприводов во взрывозащищенном исполнении унифицированный токовый сигнал;

имеют следующие исполнения и состав: - БСПР-ИВТ6 содержит 4 микровыключателя и блок датчика

- БСПМ-ИВТ6 содержит 4 микровыключателя, образующих в виде резистора.

блок концевых выключателей;

Основные технические характеристики блоков сигнализации положения в обычном исполнении 

Параметры БСПР-12 БСПТ-ЮМ(К) БСПР-Ю(К) БСПИ-10
Входной сигнал - угол 
поворота вала блока

0-90(0-0,25) об. или 0-
180 (0-0,5) об.

0-90 (0-0,25 об.) или 0-225 (0-0,63) об.

Выходной сигнал (0-100) Ом 0-5; 4-20 (0-20) мА (0-120) Ом Напряжение переменного 
тока 1-0-1 В

Электрическое 
питание

= 22 В 220 или 230 или 240 В 
(50 или 60 Гц) через 
блок питания БП-20

= 12 В = 12 В (50 или 
60 Гц)

Масса, не более 0,3 кг 0,8 кг 0,7 кг 0,7 кг

Габаритные размеры, 
не более

80x72x80 мм 98,5x110x108 мм 98,5x110x105 мм 98,5x110x92 мм

Габаритные размеры 
блока питания, не более

- 160x96x82 мм 
(БП-20)

- -

Основные технические характеристики блоков сигнализации положения во 
взрывозащищенном и атомном исполнениях 

Исполнения БСПМ-ИВТ6 БСПР-ИВТ6 *БСПТ-ИВТ6

Входной сигнал - угол поворота 
вала блока

0-90 (0-0,25 об.)

Выходной сигнал - 0 -1 кОм 0-5 мА - при нагрузке до 2кОм; 0-20; 4-
20 мА - при нагрузке до 500 Ом

Электрическое питание 220 или 230 или 240 В (50 или 60 Гц) 18-36) В или 220 или 230 или 240 В (50 или 
60 Гц) через блок питания БП-24

Масса, не более 3,4 кг

Габаритные размеры, не более 233x163x178 мм

Габаритные размеры блока питания, не 
более

- 60x162x174 мм (БП-24)

* В комплект поставок электроприводов с БСПТ-11ВТ6 блок питания БП-24 не входит и при необходимости заказывается отдельно.

Коммутационный ток микровыключателей:

- при постоянном напряжении 24 и 48 В - от 5 мА до 1 А;

- при переменном напряжении 220 В (50 или 60 Гц) - от 20 мА до 500 мА 

Схемы электрические принципиальные электроприводов с различными видами блоков сигнализации положения приведены в разделе

"Электрические схемы электроприводов"

Особенности функционирования электроприводов с  различными  

блоками  сигнализации  положения

Электроприводы с реостатным блоком БСПР используются в 

системах управления с небольшой интенсивностью включений с 

достаточно жесткими условиями эксплуатации механизма: 

наличие вибрации, тряски, влажности, низкие отрицательные или 

высокие положительные температуры. Рекомендации по 

эксплуатации электроприводов с блоком БСПР:

— допускаемое расстояние между электропривдом и 

шкафом управления — не более 100 м; 

— соединительные цепи реостатного датчика для 

подавления помех должны быть отделены экраном от 

остальных цепей. 

Электроприводы с индуктивным блоком БСПИ рекомендуется 

применять в системах управления с режимом работы до 630 

включений в час и в зонах с повышенными значениями 

климатических факторов.



Рекомендации по эксплуатации электроприводов с блоком БСПИ:

- допускаемое расстояние между электроприводом и

шкафом управления — не более 100 м; 

соединительные цепи индуктивного датчика для

подавления помех необходимо экранировать от остальных

цепей, устанавливать специальные фильтры на входах системы

управления. 

Электроприводы с токовым блоком БСПТ применяются в АСУ ТП. 

Допускаемое расстояние между электроприводом с БСПТ и 

шкафом управления - до 1000 м. Расстояние определяется 

величиной нагрузки: не более 2,5 кОм для сигнала (0-5) мА; 1 кОм 

- для сигнала (4-20) мА.

УСЛОВИЯ ЭКСПЛУАТАЦИИ 

Электрическое питание

Для электроприводов МЭПК-2500, МЭПК-6300 и ПЭП:

- однофазный ток напряжением 220 В частотой 50 Гц; 220,

230, 240 В частотой 50 Гц, 220 В частотой 60 Гц - для 

экспортных поставок.

Для электроприводов МЭП-25000:

- однофазный ток напряжением 220 В частотой 50 Гц; 220,

230, 240 В частотой 50 Гц, 220 В частотой 60 Гц - для 

экспортных поставок или 

- трехфазный ток напряжением 380 В частотой 50 Гц 

(зависит от исполнения электропривода); 

380, 400, 415 В частотой 50 Гц, 380 В частотой 60 Гц - для

экспортных поставок.

Для электроприводов во взрывозащищенном исполнении:

- трехфазный ток напряжением 380 В частотой 50 Гц; 380,

400, 415 В частотой 50 Гц, 380 В частотой 60 Гц - для 

экспортных поставок.

Исполнения по защите оболочки от воздействия пыли и воды

Степень защиты электроприводы по защищенности от попадания 

внутрь твердых частиц и воды по ГОСТ 14254:

- IР54 - МЭПК-6300; МЭПК-6300-IIBT4; ПЭП-4000;

- IР65 - МЭПК-2500; МЭП 

Степень защиты IP65 обеспечивает работу электроприводов при

наличии в окружающей среде пыли и струй воды, IP54

- при наличии пыли и брызг воды.

Уровень шума
Уровень шума электроприводов не превышает 80 dBA.

Коррозионная защита

Для повышения коррозионной стойкости применяется 

цинкование, хромирование узлов и деталей. Корпуса, крышки 

грунтуются и покрываются стойкой эмалью.

Взрывозащищенное исполнение

Условия эксплуатации запорной и запорно-регулирующей арматуры в 

потенциально взрывоопасных зонах предъявляют жесткие требования к 

исполнительным электроприводам. Электроприводы во взрыво-

защищенном исполнении предназначены для эксплуатации во 

взрывоопасных     зонах     класса     I ГОСТ   Р 51330.9-99     помещений

и наружных установок, расположенных под навесами, в 

соответствии с требованиями "Правил устройства 

электроустановок" гл. 7.3 или другими нормативно-техническими 

документами, определяющими применяемость электро-

оборудования во взрывоопасных средах, в которых могут 

образовываться взрывоопасные смеси группы ИВ с температурой 

самовоспламенения классов Т4 или Т5. Электроприводы имеют 

вид взрывозащиты "Взрывонепроницаемая оболочка" с уровнем 

взрывозащиты "Взрывобезопасный" по ГОСТ Р 51330.0 и ГОСТ Р 

51330.1. Взрывозащищенность электроприводов обеспечивается 

за счет заключения токоведущих частей двигателей и блоков 

сигнализации положения во взрывонепроницаемую оболочку. 

Взрывонепроницаемость оболочки обеспечивается применением 

щелевой взрывозащиты. Взрывозащита электроприводов 

обеспечивается применением в них двигателей и блоков 

сигнализации положения во взрывозащищенном исполнении. 

Свойства взрывонепроницаемой оболочки:

- механическая прочность и взрывоустойчивость, т.е.

выдерживает давление взрыва взрывоопасной смеси,

которая может проникнуть в оболочку из окружающей

среды; 

- взрывонепроницаемость, т.е. исключено проникновение

взрыва в окружающую взрывоопасную среду.

Взрывонепроницаемость вводных устройств в месте ввода

кабеля достигается путем уплотнения его эластичным

резиновым кольцом (заглушкой). 

Маркировка электроприводов во взрывозащищенном исполнении:

- МЭПК-6300-IIВТ4 - 1ЕxdIIВТ4; 

- МЭПК -25000-IIВТ4 -1 ЕxiadIIВТ4. 

Испытания

Все электроприводы проходят тщательный контроль качества и 

полный цикл испытаний на соответствие требований стандартов и 

технических условий. Компания имеет современную 

испытательную и метрологическую базу. Степень обеспеченности 

и технический уровень оборудования, а также компетентность 

персонала испытательной лаборатории и центра метрологии 

подтверждены Аттестатами аккредитации Федерального агентства 

по техническому регулированию и метрологии.



Монтаж Климатические исполнения 
Электроприводы устанавливаются непосредственно на    Виды климатического исполнения по ГОСТ 15150 для 
арматуру и соединяются с ней посредством прямоходной    электроприводов и выносных блоков питания, категории их 
приставки. размещения,  а  также  значение  параметров   окружающей 
Рабочее    положение   электроприводов   в   пространстве -               среды приведены в таблице.  
вертикальное. Допускается монтаж в горизонтальном  
положении с расположением стоек механизма в одной  
вертикальной плоскости. 

Наименование Исполнения Климати-
ческое 

исполнение и 
категория 
размещения

Температура 
окружающей 

среды

Верхнее значение 
относительной 
влажности

Значение 
предельной 
температуры

У2* от минус 40 до 
плюс 50 °С

минус 
50 °С

У3.1 от минус 10 до 
плюс 50 °С

до 95 % без конденсации влаги при температуре 
окружающей среды 25 °С и ниже

-

Т2 от минус 10 до 
плюс 50 °С

-

Обычное

ТЗ от плюс 5 до 
плюс 50 °С

до 100 % с конденсацией влаги при температуре 
окружающей среды 35 °С и ниже

-

Взрывоза- У2 от минус 40 до 
плюс 50 °С

до 95 % без конденсации влаги при температуре 
окружающей среды 35 °С и ниже

-

Электро-
приводы

щищенное Т2 от минус 10 до 
плюс 50 °С

до 100 % с конденсацией влаги при температуре 
окружающей среды 35 °С и ниже

-

Блок питания 
БП-20 

(выносной)

Обычное УХЛ4.2, 
УЗ

от плюс 5 до 
плюс 50 °С

до 80 % без конденсации влаги при температуре 
окружающей среды 35 °С и ниже

-

* Электроприводы климатического исполнения У2 могут эксплуатироваться в условиях воздействия 
климатических факторов внешней среды, предназначенных для климатического исполнения УЗ.



Пример записи условного обозначения группы электроприводов МЭПК в обычном исполнении. 

Условное обозначение электропривода легко получить, используя таблицу технических данных. Параметры 
записываются в следующей последовательности: 
1. Тип электропривода - МЭПК 5. Тип блока сигнализации положения ("У" -токовый)
2. Усилие на штоке в конечном положении (6300 Н) 6. Год разработки механизма (99 - 1999г.)
3. Номинальное время полного хода выходного штока (50 с) 7. Климатическое исполнение (У2)
4. Номинальное значение полного хода выходного штока (30 мм)

Основные параметры электроприводов МЭП в обычном исполнении

Пример записи условного обозначения группы электроприводов МЭП в обычном исполнении. 
Условное обозначение электропривода легко получить, используя таблицу технических данных. Параметры записываются в 
следующей последовательности: 
1. Тип электропривода - МЭП 5. Тип блока сигнализации положения ("У" -токовый)
2. Номинальное усилие на штоке (25000 Н) 6. Год разработки механизма (00 - 2000г.)
3. Номинальное время полного хода выходного штока (100 с) 7. Электрическое питание механизма ("К" - трех-
4. Номинальное значение полного хода выходного штока фазное питание)
(50 мм) 8. Климатическое исполнение (У2)

Основные параметры электроприводов МЭПК в обычном исполнении



Пример записи условного обозначения группы приводов ПЭП в обычном исполнении. 
Условное обозначение привода легко получить, используя таблицу технических данных. Параметры записываются в следующей 
последовательности: 
1. Тип электропривода - ПЭП 5. Тип блока сигнализации положения
2. Максимальное усилие на штоке (4000 Н) ("Р" -реостатный)
3. Номинальное время полного хода выходного штока (125 с) 6. Год разработки привода (04 - 2004г.)
4. Номинальное значение полного хода выходного штока (25 мм)       7. Климатическое исполнение (У3.1)

Основные параметры электроприводов ПЭП в обычном исполнении 

Основные параметры электроприводов МЭПК во взрывозащищенном исполнении

Пример записи условного обозначения группы электроприводов МЭПК во взрывозащищенном исполнении. 
Условное обозначение электропривода легко получить, используя таблицу технических данных. Параметры записываются в 
следующей последовательности: 
1. Тип электропривода - МЭПК 5. Тип блока сигнализации положения ("У" -токовый)
2. Усилие на штоке в конечном положении (6300 Н) 6. Категория взрывоопасности (IIBT4)
3. Номинальное время полного хода выходного штока (50 с) 7. Год разработки механизма (01 -2001г.)
4. Номинальное значение полного хода выходного штока (30 мм) 8. Климатическое исполнение (У2)

* В комплект поставок электроприводов с БСПТ-ИВТ6 блок питания БП-24 не входит и при необходимости заказывается 
отдельно.



Пример записи условного обозначения группы электроприводов МЭП в обычном исполнении. 
Условное обозначение электропривода легко получить, используя таблицу технических данных. Параметры записываются в 
следующей последовательности: 
1. Тип электропривода - МЭП 5. Тип блока сигнализации положения ("У" -токовый)
2. Номинальное усилие на штоке (25000 Н) 6. Категория взрывоопасности (IIBT4)
3. Номинальное время полного хода выходного штока (100 с) 7. Год разработки механизма (02 - 2002г.)
4. Номинальное значение полного хода выходного штока (50 мм) 8. Климатическое исполнение (У2)

Основные параметры электроприводов МЭП во взрывозащищенном исполнении

* В комплект поставок электроприводов с БСПТ-НВТ6 блок питания БП-24 не входит и при необходимости заказывается
отдельно.

Пояснения к условным обозначениям, приведенным в таблицах основных параметров: 
1) Условные обозначения видов блока сигнализации 2) Условные обозначения вида электрического питания:
положения: «К» - питание от трехфазной сети напряжением 380 В
«Р» - блок сигнализации положения с реостатным датчиком, с частотой 50 Гц.
«У»- блок сигнализации положения с токовым датчиком, «-»- питание от однофазной сети напряжением
«М» - блок сигнализации положения без датчика 220 В с частотой 50 Гц.
(блок концевых выключателей). 3) Условные обозначения вариантов климатических
Подробнее о блоках сигнализации положения см. стр. 7. исполнений.

Значения температуры и влажности см. стр. 10.



           ГАБАРИТНЫЕ И ПРИСОЕДИНИТЕЛЬНЫЕ РАЗМЕРЫ ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ 

Рисунок А.1 - Габаритные и присоединительные размеры МЭПК-2500

Рисунок А.2 - Габаритные и присоединительные размеры МЭПК-6300-99

Рисунок А.З - Габаритные и присоединительные размеры МЭПК-6300-03 (остальное см. рис. А.2)

1 - электродвигатель; 
2 - приставка прямоходная; 
3 - шток; 
4 - кнопочный соединитель; 
5 - ручной привод; 
6 - резьбовой наконечник; 
7 - хомут; 
8 - шкала; 
9 - штепсельный разъем; 
10 - редуктор

1 - электродвигатель; 
2 - приставка прямоходная; 
3 - шток; 
4 - кривошипно-шатунный механизм; 
5 - ручной привод; 
6 - полумуфта резьбовая; 
7 - основание; 
8 - шкала; 
9 - штепсельный разъем; 
10 - редуктор



Рисунок А.4 - Габаритные и присоединительные размеры МЭП-99 

 

1 - электродвигатель; 
2 - приставка прямоходная; 
3 - шток; 
4 - ручной привод; 
5 - основание; 
6 - шкала; 
7 - штуцерный ввод; 
8 - редуктор; 
9 - блок сигнализации положения 
 

Рисунок А.5 - Габаритные и присоединительные 
размеры МЭП-00 (остальное см. рис. А.4) 

Рисунок А.6 - Габаритные и присоединительные размеры МЭП-00К 

1 - электродвигатель; 
2 - приставка прямоходная; 
3 - шток; 
4 - ручной привод; 
5 - полумуфта резьбовая; 
6 - основание; 
7 - шкала; 
8 - штепсельный разъем; 
9 - редуктор 

Рисунок А.7 - Габаритные и присоединительные размеры ПЭП-4000 

Тип механизма d, mm L max, mm
МЭП-20000/200-100-00 825 
МЭП-20000/240-120-00 

М14 Х 2 
840 

МЭП-25000/340-170-00 940
МЭП-25000/100-50-99 М20 Х 1,5

МЭП-25000/60-30-99 М14х2 720 



Рисунок А.8 - Габаритные и присоединительные размеры МЭПК-6300-НВТ4-00 

Рисунок А.9 - Габаритные и присоединительные размеры МЭПК-6300-НВТ4-01 (остальное см. рис. А.8)   

Рисунок А.10 - Габаритные и присоединительные размеры          Рисунок А.11 - Габаритные и присоединительные размеры 
МЭПК-6300-НВТ4-02 (остальное см. рис. А.8 или рис. А.9)                    МЭПК-6300-НВТ4-03 (остальное см. рис. А.8 или рис. А.9) 

Механизм d, mm d,,mm 

∅ 85H12 M14-7H или М12-7Н МЭПК-6300- 
ИВТ4-02 ∅ 65H12 M10-7H 

1 - электродвигатель взрывозащищенный; 
2 - приставка прямоходная; 
3 - шток; 
4 - кривошипно-шатунный механизм; 
5 - ручной привод; 
6 - полумуфта резьбовая; 
7 - основание; 
8 - шкала; 
9 - блок сигнализации положения взрывозащищенный;
10 - редуктор



Условное обозначение 
механизма 

L 
max ,

mm
D, mm d, mm H, mm h, mm

МЭП -10000/60   -30-II ВТ 4-02 M14x2

МЭП -16000/60  -30-IIBT4-02 M14x2

МЭП -16000/50   -50-МВТ4 -02

В20

M20x1,5

МЭП -18000/170   -170 -IIBT4 -02 945 .

МЭП -20000/200   -100 -IIBT4 -02 680 M14X2

МЭП-20000/240   -120-IIBT4-02 895 M14x2

МЭП -25000/60   -30-МВТ4 -02 620 M14X2

МЭП -25000/100   -S0-IIBT4 -02 820 M20x1,5

МЭП-25000/340   -170 -IIBT4 -02 995

65

M20X1.5

112 25

МЭП -20000/120   -60-IIBT4 -05 880 85 M14X2 155 27

МЭП -20000/200   -100 -IIBT4 -05 980 200

МЭП -20000/200   -100 -IIBT4 -06 980
95 M16 155 32

1 - электродвигатель; 
2 - редуктор; 
3 - блок сигнализации положения; 
4 - узел фиксатоа тормозной муфты; 
5 - ручной привод; 
6 - приставка прямоходная; 
7 - шкала; 

Рисунок А.12 - Габаритные и присоединительные размеры МЭП-НВТ4-02, 05, 06 

Рисунок А.13 - Габаритные и присоединительные размеры МЭП-НВТ4-02 на исполнение 
с временем полного хода 170 сек. и полным ходом 170 мм (остальное см. рис. А.12) 



ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СХЕМЫ ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ 

Рисунок В.2 -Схема электрическая 
принципиальная МЭПК-2500СБКВ

Рисунок В.1 - Схема электрическая принципиальная  
МЭПК-2500СБСПР-12

Рисунок В.З - Схема электрическая 
принципиальная МЭПК-6300 с БКВ



Рисунок В.За -
Схема электрическая
принципиальная МЭПК-6300
сБСПИ-10
(остальное см. рисунок В.З)

Рисунок В.36 -
Схема электрическая
принципиальная МЭПК-6300
сБСПР-10
(остальное см. рисунок В.З)

Рисунок В.Зв - 
Схема электрическая
принципиальная МЭПК-6300
сБСПТ-ЮМ
(остальное см. рисунок В.З)

Рисунок В.4 - Схема электрическая 
принципиальная МЭП-99, МЭП-00  
с БСПТ-ЮК

Рисунок В.4а - Схема электрическая  
принципиальная МЭП-99, МЭП-00 с БСПР-10К



Рисунок В.5 -Схема 

электрическая принципиальная 

МЭП-ООК сБСПТ-ШК

Рисунок В.5б -Схема электрическая 

принципиальная МЭП-ООК (остальное см. рисунок 

В.5) и МЭП-02К с БСПР-ЮК (остальное см. 

рисунок В.5а)

Рисунок В.5в -Схема электрическая 

принципиальная МЭП-ООК с БКВ (остальное см. 

рисунок В.5) и МЭП-02К с БКВ (остальное см. 

рисунок В.5а)

Условны
е обозначения в рисунках В.1-В.6а

X , ХЗ, Х4- колодка клеммная электропривода
Х2 - колодка клеммная электродвигателя
М - электродвигатель
U, V, W - клеммы электродвигателя
С - фазосдвигающий конденсатор в однофазных
электродвигателях
А - блок концевых выключателей БКВ
А1 - блок сигнализации положения реостатный БСПР-12
А1.1 - блок сигнализации положения реостатный БСПР-ЮК
А2 - блок сигнализации положения токовый БСПТ-10К
S1, S2 - концевые микровыключатели
S3, S4 - промежуточные (путевые) микровыключатели
S5, S6 - микровыключатели ограничителя усилия
D - ограничитель усилия
L1, L2 - катушки индуктивности блока датчика БСПИ-10
R1, R2 - элементы резистивные

Рисунок В.5а – 

Схема электрическая  

принципиальная МЭП-02К с БCПТ-10K 

(остальное см. рисунок В.5) 

Рисунок В.6 -Схема электрическая 

принципиальная ПЭП-4000 с БСПР

Рисунок В.6а -Схема электрическая 

принципиальная ПЭП-4000 с БКВ



Рисунок В.7 -

Схема подключения МЭПК-2500, МЭПК-6300, ПЭП-

4000 к бесконтактным управляющим устройствам

Рисунок В.8 -

Схема подключения МЭПК-2500, МЭПК-6300,

ПЭП-4000 к контактным управляющим
устройствам

Рисунок В.9 -

Схема подключения МЭП-25000

к бесконтактным управляющим стройствам

(с БСПТ-1 ОК и выносным блоком питания БП-20)

Рисунок В.10 - Схема подключения

МЭП-25000-К к бесконтактным управляющим устройствам

(с БСПТ-1ОК и выносным блоком питания БП-20)

Рисунок В.11 - Схема электрическая принципиальная  

МЭПК-6300-НВТ4 с БСПТ-ИВТ6

Условные обозначения в рисунках В.7-В.10

F -  автомат защиты:
- тип АК-50Б-ЗМ для электроприводов с 3-х фазным электродвигателем
- тип АК-50-ЗМТ для электроприводов с 1-х фазным электродвигателем
X - колодка клеммная электропривода 
М - электродвигатель
С - фазосдвигающий конденсатор в однофазных электродвигателях
ПБР - пускатель бесконтактный реверсивный
ФЦ - усилитель тиристорный
ПМЛ - пускатель электромагнитный
К1, К2 - катушки электромагнитного пускателя
БП-20 - блок питания БСПТ



Рисунок В.12 -Схема 

электрическая 

принципиальная МЭПК-

6300-IIBT4 с БСПР-ИВТ6

Рисунок В.14 -Схема 

электрическая принципиальная 

МЭП-МВТ4 с БСПТ-ИВТб

Рисунок В.15 -Схема 

электрическая принципиальная 

МЭП-МВТ4 с БСПМ-IIВТб

Рисунок В.13 -Схема электрическая 

принципиальная МЭПК-6300-НВТ4 с БСПМ-ИВТб

Условные обозначения в рисунках В.11-В.15

F - автомат защиты типа АК-50Б-ЗМ для электроприводов
с 3-х фазным электродвигателем
М - электродвигатель
U, V, W - клеммы электродвигателя
Т1, Т2 - клеммы электродвигателя для подключения блока
тепловой защиты
БТЗ - блок тепловой защиты
Х1 - колодка клеммная блока сигнализации положения
или блока концевых выключателей
Х2 - колодка клеммная электродвигателя
ХЗ - колодка клеммная ограничителя усилия

А - блок сигнализации положения БСПМ-ИВТб
А1 - блок сигнализации положения БСПР-ИВТ6
А2 - блок сигнализации положения БСПТ-ИВТб
D - ограничитель усилия
ПН - преобразователь нормирующий в составе БСПТ-НВТ6
R - элемент резистивный
S1, S2 - концевые микровыключатели
S3, S4 - промежуточные (путевые) микровыключатели
S5, S6 - микровыключатели ограничителя усилия
MS - усилитель переключающий



Рисунок В.16- Рисунок В.17- 
Схема подключения МЭПК-ИВТ4 с Схема подключения МЭПК-ИВТ4 с 
БСПТ-ИВТ6 к бесконтактным управляющим устройствам БСПР-ИВТ6 к бесконтактным управляющим устройствам 

Условные обозначения в рисунках В.16-В.18

F - автомат защиты типа АК-50Б-ЗМ для электроприводов
с 3-х фазным электродвигателем
М - электродвигатель
U, V, W - клеммы электродвигателя
Т1, Т2 - клеммы электродвигателя для подключения блока
тепловой защиты
Х1 - колодка клеммная блока сигнализации положения или
блока концевых выключателей
Х2 - колодка клеммная электродвигателя
БТЗ - блок тепловой защиты
ПБР - пускатель бесконтактный реверсивный
ФЦ - усилитель тиристорный
MS - усилитель переключающий

Рисунок В.18 - 
Схема подключения МЭП-НВТ4 с 
БСПТ-НВТб к бесконтактным управляющим устройствам



      ПРИМЕНЯЕМОСТЬ ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ С АРМАТУРОЙ РАЗЛИЧНЫХ ПРОИЗВОДИТЕЛЕЙ 

Компания предлагает поставки приводной арматуры 
(«привод+арматура») высокой эксплуатационной 
готовности, а также услуги по комплексному 
обслуживанию приводной арматуры. 
Приводная арматура предназначена для управления 
параметрами потоков в трубопроводах (давление, 
расход, температура, уровень раздела фаз и др.) и 
широко применяется во многих отраслях и процессах 
(установки подготовки нефти, сборные пункты, 
товарные парки, пункты охлаждения и 
водоподготовки на электростанциях, 
газораспределительные сети др.). Регулирование 
параметров осуществляется путем автоматического 
открытия и закрытия регулирующих органов 
арматуры по сигналам управляющих систем. 
Комплексное обслуживание включает: 
- консультации по подбору и сопряжению
оборудования;
- проектирование;
- монтажно-наладочные работы;

- испытания;
- гарантийное обслуживание.
Осуществить подбор и сделать заказ на комплект
приводной арматуры можно по каталогу «Комплекты
трубопроводной арматуры с электроприводами ОАО
«ЗЭиМ». В каталоге представлена продукция 32
наиболее известных отечественных и зарубежных
арматурных заводов. Пользуясь каталогом,
специалист может подобрать комплект нужной
конфигурации и получить продукт высокой
заводской готовности: арматуру оптимального типа,
размера с электропривордом ЗЭиМ необходимой
модификации, который без дополнительных
операций готов к установке и эксплуатации.
Каталог «Комплекты трубопроводной арматуры с
электроприводами ОАО «ЗЭиМ» в бумажном или
электронном виде Вы можете получить в офисах
ЗЭиМ, а также �� сайте www.zeim.ru.

Диапазон 
Производитель 
арматуры 

Тип 
арматуры условный 

проход 
DN,MM 

условное 
давление 

PN, кгс/см2 

Применяемые 
электроприводы 
из группы: 

«ЛГ Автоматика», г. Москва
Клапаны отсечные, 

запорные, регулирующее-
отсечные

6-200 До 160 МЭПК-6300

«ЛГ Автоматика», г. Москва Клапаны футерованные 25-80 До 40 МЭПК-6300

«ЛГ Автоматика», г. Москва Клапаны шланговые 6-100 10-16 МЭПК-6300

«ЛГ Автоматика», г. Москва Клапаны высокого давления 10-100 250-400 МЭПК-6300

«ЛГ Автоматика», г. Москва Клапаны специальные 10-65 16-160 МЭПК-6300

«Котельниковский арматурный 
завод», г. Котельниково Клапаны регулирующие 25-300 16-63

мэп, 
мэпк 

«Армагус», г. Гусь-
Хрустальный

Клапаны регулирующие, 
запорно-регулирующие 25-100 16 мэпк 

«Армагус», г. Гусь-
Хрустальный Задвижки клиновые 50-150 16 мэп 

«РУСТ-95», г. Москва Клапаны запорные, 
запорно-регулирующие 15-300 16-160 мэп, мэпк 



ОСНОВНЫЕ ПАРАМЕТРЫ ЭЛЕКТРОДВИГАТЕЛЕЙ ПРИЛОЖЕНИЕ 

1. Синхронные однофазные электродвигатели
Значения параметров электродвигателей в 
номинальном режиме

Номинальные параметры 
питающей сети

Напряжение Частота

Потребля-
емая 

мощность, 
не более

Частота 
вращения

Вращающий 
момент, не 
менее

'Потребля-
емый ток, 
не более

Масса, 
не более

Тип 
электропривода

В ГЦ Вт об/мин Нм А

Емкость 
фазосдвига
-ющего кон-
денсатора

Степень 
защиты

кг

Применяемость в 
группах 

электроприводов

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11

220 50 36 150 0,16 0,21 2,5 IP55 0,62

230 50 36 150 0,16 0,21 2,5 IP55 0,62

240 50 36 150 0,16 0,21 2,0 IP55 0,62

ДСОР 68-0,16-150

220 60 40 180 0,16 0,23 2,5 IP55 0,62

МЭПК-2500

220 50 43 150 0,25 0,25 3,5 IP55 0,82

230 50 43 150 0,25 0,24 3,5 IP55 0,82

240 50 43 150 0,25 0,24 3,0 IP55 0,82

ДСОР 68-0,25-150

220 60 48 180 0,25 0,29 3,5 IP55 0,82

МЭПК-2500, 
ПЭП-4000

220 50 110 136 1,0 0,55 8,0 IP54 2,6
230 50 110 136 1,0 0,55 7,0 IP54 2,6
240 50 110 136 1,0 0,52 7,0 IP54 2,6

ДСОР 110-1,0-136

220 60 130 164 1,0 0,65 8,0 IP54 2,6

МЭПК-6300

* Для всех электродвигателей отношение начального пускового тока к номинальному равно 1,2.

2. Синхронные трехфазные

Номинальные параметры Значения параметров в номинальном режиме

Тип и условное питающей сети Потребля-
емая

Частота Вращающий 'Потребля- Степень не Применяемость

электродвигателя Напряжение Частота мощность, 
не более

вращения не менее не более защиты в электроприводах

В Гц Вт об/мин Нм А кг

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

380 50 100 136 1,0 0,64 IP54 5,4
400 50 100 136 1,0 0,62 IP54 5,4
415 50 100 136 1,0 0,6 IP54 5,4

ДСТР116-1,0-
136-IIBT4

380 60 130 164 1,0 0,75 IP54 5,4

МЭПК-6300 IIBT4

380 50 250 150 4,0 1,5 IP55 8,3
400 50 250 150 4,0 1,45 IP55 8,3
415 50 250 150 4,0 1,4 IP55 8,3

ДСТР 1404,0-
150-IIBT4

380 60 260 180 4,0 1,65 IP55 8,3

МЭП-25000IIBT4

* Для всех электродвигателей отношение начального пускового тока к номинальному равно 1,2.

3. Асинхронные трехфазные электродвигатели

Значения параметров электродвигателей в 
номинальном режиме

Номинальные параметры 
питающей сети

Напряжение Частота

Потребля-
емая 

мощность, 
не более

Частота 
вращения

Вращающий 
момент,
не менее

'Потребля-
емый ток, 
не более

Отношение 
начального 

пускового тока 
к 

номинальному

Масса, не 
более

Тип и условное 
обозначение 

электродвигателя

В Гц Вт об/мин Нм А кг

Применяемость в 
электроприводах

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
АИР 56В4 220/380 50 280 1350 1,27 0,63 5,0 3,9 МЭП-25000




